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emplacement par rapport au bati (32), des moyens de fixation 
(40) de I'ancre (4) sur le bati (32) ou le chariot (34) et des 
moyens de fixation (44) de la levee (14) respectivement sur le 
chariot (34) ou le bati (32). 

La presente invention concerne un dispositif de reglage de la 
position d'une levee montee sur une ancre d'un echappement 
d'un mouvement d'horlogerie en vue du reglage de la 
penetration de la levee dans la denture de la roue 
d'echappement, et plus particulierement un dispositif permettant 
un reglage avec une precision de I'ordre du micron de cette 
penetration. 
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de la position d'une Iev6e montee sur une ancre en vue 
du reglage de sa penetration dans la denture d'une roue 
d*6chappement d'un mouvement d'horlogerie, caracte- 
ris6 en ce qu'il comprend un b&ti fixe associ§ k un cha- 
riot mobile en translation selon un axe, des moyens de 
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Description 

[0001 ] La pr£sente invention concerne un dispositif de 
reglage de la position d'une Iev6e montee sur une ancre 
d'un echappement d'un mouvement d'horlogerie en vue s 
du reglage de la penetration de la Iev6e dans la denture 
de la roue d'echappement, et plus particulierement un 
dispositif permettant un r6glage avec une precision de 
I'ordre du micron de cette penetration. 
[0002] En horlogerie, on designe par echappement le 10 
mecanisme place entre le rouage d'un mouvement 
d'horlogerie et son regulateur, par exemple le balancier 
du mouvement de montre, cet echappement ayant pour 
fonction d'entretenir les oscillations du balancier. 
[0003] En se referant k la figure 1 , on va bri&vement is 
decrire un echappement 1 de montre k ancre classique. 
L'echappement 1 comprend une roue d'echappement 
2, une ancre 4, un grand plateau 6 portant une cheville 
8 et un petit plateau 10 muni d'une encoche 1 1 , portes 
par I'axe du balancier 12. L'ancre comprend deux 20 
levees telles que 14 cooperant avec la roue 2 ainsi 
qu'une baguette 16 se terminant par une fourchette 17 
k trois dents cooperant avec les grands et petits pla- 
teaux 6 et 10 respectivement. Ces levees 14 sont soli- 
darisees chacune dans un logement 1 8 approprie pr6vu 25 
dans les branches telles que 19 de I'ancre 4 par exem- 
ple au moyen d'une gomme-laque (non representee). 
La fourchette 17 comprend deux dents exterieures tel- 
les que 20 qui cooperent avec la cheville 8 tandis que la 
dent interieure ou dard 22 coopere avec le petit plateau 30 
10 et emp§che le renversement intempestif de I'ancre 4 
durant I'oscillation supplemental du balancier (non 
representee Les mouvements de I'ancre 4 sont limites 
par des goupilles ou butees telles que 24 sur lesquelles 
la baguette 1 6 vient buter. Dans la position de repos, la 35 
baguette 16 appuie sur une des deux goupilles 24 de 
limitation. A ce moment, une dent 2d de la roue 
d'echappement 2 est appuy6e contre I'une des Iev6es 
14 comme cela est represente k la figure 1. La dent 
interieure 22 de la fourchette 1 7 est degagee de I'enco- 40 
che 1 1 de sorte que le balancier est libere et parcourt 
son amplitude dans le sens antihoraire S jusqu'& ce que 
son energie soit epuisee. Le balancier reprend alors le 
sens horaire pour d6gager la levee 14 de la dent 2d. 
Aprgs I'impulsion donnee sur la levee 1 4 par la dent 2d, 45 
I'ancre parcourt k vide une petite distance, dite chemin 
perdu, jusqu'au moment ou la baguette 16 vient buter 
contre la goupille 24. Le balancier parcourt alors son 
amplitude et revient jusqu'& ce que la cheville 8 du 
grand plateau 6 entraTne la fourchette 1 7 qui declenche so 
I'impulsion suivante. Ce chemin perdu est un moyen de 
s'assurer que toutes les dents de la roue d'echappe- 
ment 2 puissent passer. Or, la longueur de ce chemin 
perdu est fonction de la penetration P de la dent de la 
roue d'echappement 2 sur le plan de repos 27 de la 55 
levee 14, cette penetration devant §tre k la fois suffi- 
sante pour eviter la liberation intempestive de la roue 
d'echappement 2, par exemple lors d'un choc, et suffi- 



samment faible pour garantir une liberation des dents 
de la roue d'echappement 2 en toute circonstance de 
fbnctionnement afin d'obtenir un echappement 1 ayant 
un rendement optimal. 

[0004] La societe Animex etablie k Bienne, Suisse, 
propose un appareil pour realiser le reglage de cette 
penetration R Cet appareil comprend un posage sur 
lequel I'ancre terminee est positionn6e et serr6e. Le 
posage est alors place sur un rechaud eiectrique per- 
mettant d'amener la gomme-laque pour la solidarisation 
de la levee sur I'ancre k sa temperature de ramollisse- 
ment, generalement 90°C. L'op6rateur agit alors sur la 
levee en la poussant dans un sens ou dans ['autre k 
I'aide d'une pointe pour apporter la correction souhai- 
tee, la valeur de la correction ayant et6 prealablement 
determin6e par une methode de mesure appropriee. Le 
deplacementde la levee engendre le deplacementde la 
touche d'un comparateur qui est en contact avec la 
levee, et la valeur du reglage est contrdiee par le defa- 
cement d'une aiguille sur le cadran d'un comparateur. 
[0005] Cet appareil presente toutefois de nombreux 
inconvenients. En effet, k chaque reglage, I'operateur 
risque d'endommager irremediablement les levees avec 
la pointe utilisee, les levees etant realisees en un mate- 
riau Xrks fragile. Ces levees etant des elements fonc- 
tionnels de l'echappement, on comprend aisement 
qu'un endommagement de celles-ci n'est pas accepta- 
ble. 

[0006] En outre, au cours du reglage, par exemple 
lorsque I'operateur agit sur la levee, il risque de d6sali- 
gner la levee par rapport k son logement, ce qui conduit 
k une modification de la geometrie du syst&me d'echap- 
pement et, par consequent, k une correction de la pene- 
tration insatisfaisante. II est done necessaire dans ce 
cas d'effectuer un nouveau reglage, ce qui engendre 
des couts suppiementaires et augmente le prix de 
revient du mouvement. 

[0007] L'invention a done pour but principal de reme- 
dier aux inconvenients de Tart anterieur susmentionn6s 
en fournissant un dispositif de reglage de la position 
d'une levee montee sur une ancre qui soit simple, pre- 
cis, etqui ne risque pas d'endommager les levees, per- 
mettant ainsi de faciliter I'optimisation du rendement de 
l'echappement, c'est-&-dire ('augmentation de I 'ampli- 
tude de I'organe regulateur auquel il est associe. 
[0008] A cet effet, l'invention a pour objet un dispositif 
de reglage de la position d'une levee montee sur une 
ancre en vue du reglage de sa penetration dans la den- 
ture d'une roue d'echappement d'un mouvement d'hor- 
logerie, le dispositif etant caracterise en ce qu'il 
comprend un b£ti fixe associe k un chariot mobile en 
translation selon un axe, des moyens de commande du 
deplacement du chariot, des moyens de mesure du 
d6placement du chariot par rapport au bati, des moyens 
de fixation de I'ancre sur le bati ou le chariot et des 
moyens de fixation de la levee respectivement sur le 
chariot ou le bdti. 

[0009] Gr§ce k ces caracteristiques, il est possible de 
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maitriser, par la commande du deplacement du chariot 
par rapport au bdti en liaison avec les moyens de 
mesure, le deplacement de la Iev6e par rapport k 
I'ancre et done la correction souhaitee avec une tr£s 
grande precision, sans risquer d'endommager la Iev6e 5 
avec des outils comme cela est le cas dans Tart ante- 
rieur. Ce dispositif permet egalement de garantir un 
deplacement de la Iev6e selon son axe longitudinal et, 
par consequent, de garantir une conservation de la g6o- 
metrie de rechappement lors du reglage. w 

[0010] Selon un mode de realisation pr6f6r6 de 
['invention, le dispositif comprend en outre des moyens 
de chauffage, ces moyens de chauffage etant preteren- 
tiellement fixes sur reiement bati ou chariot portant 
I'ancre. is 
[001 1 ] Ces moyens de chauffage permettent d'ame- 
ner ais6ment la gomme-laque servant k la solidarisa- 
tion de la levee k sa temperature de ramollissement, et 
facilitent ainsi le deplacement de la levee dans son 
logement et done le reglage souhaite. 20 
[0012] Selon une caracteristique avantageuse, les 
moyens de fixation de I'ancre sont des moyens de ser- 
rage port6s par le chariot et comprennent un levier arti- 
cul£ sur le chariot le levier etant bloque en position de 
serrage au moyen d'une vis. 25 
[0013] Utilisation d'un levier articuie pour le serrage 
permet de degager I'espace situe au voisinage de 
['emplacement du chariot destine k la reception de 
I'ancre, et k sa mise en place en position de reglage. 
D'autre part, ['utilisation du levier presente I'avantage de 30 
n'avoir aucune influence sur la position de la levee au 
serrage comme au desserrage lorsque celle-ci est 
maintenue par les moyens de serrage portes par le bdti. 
[0014] D'autres caract6ristiques et avantages de 
Unvention apparaTtront plus clairement k lecture de la 35 
description suivante d'un mode de realisation de Unven- 
tion, donne k titre purement illustratif et non limitatif, 
cette description etant faite en liaison avec les dessins 
annexes dans lesquels : 

40 

la figure 1 est une vue de dessus d'un systeme 
d'echappement classique; 
la figure 1a montre un detail de la figure 1 illustrant 
la distance de penetration d'une levee sur une dent 
de la denture de la roue d'echappement; 45 
la figure 2 est une vue de dessus du dispositif de 
reglage selon Unvention; 

la figure 3 montre un detail de la figure 2 illustrant la 
solidarisation de I'ancre sur la levee lors du reglage; 
la figure 4a est une vue de cote du dispositif de so 
reglage selon invention monte sur un socle portant 
des moyens optiques de grossissement, et 
la figure 4b est une vue en coupe du dispositif de 
reglage selon la ligne IV-IV de la figure 2. 

55 

[001 5] Pour des raisons de commodit6s, les elements 
identiques k ceux de la figure 1 seront designes par les 
mSmes references numeriques dans la description qui 



suit. 

[001 6] En se r6f 6rant aux figures 2 k 4a, 4b, on voit un 
dispositif selon Unvention, designe dans son ensemble 
par la reference g£n6rale 30, pour le reglage de la posi- 
tion de la levee 14 montee sur I'ancre 4 en vue du 
reglage de la penetration P (figure 1a) dans la denture 
de la roue d'echappement 2 d'un mouvement d'horloge- 
rie classique. 

[0017] Le dispositif de reglage 30 comprend un b&W 
fixe 32 associe k un chariot 34 mobile en translation par 
rapport au bati 32 selon un axe A. Le chariot 34 est 
associee k des moyens de commandes 36 qui permet- 
tent de commander son deplacement en translation 
dans les deux directions possibles le long de I'axe A. 
Dans I'exemple represents, le chariot 34 est constitue 
d'une table de mesure k un axe, actionn6e par une vis 
micrometrique k commande manuelle qui forme les 
moyens de commande 36. La table porte sur sa partie 
superieure mobile une platine 37 et est f ix6e au b§ti 32 
par sa partie inferieure, par exemple k I'aide de vis. Une 
telle table de mesure est notamment vendue par la 
societe OWIS sous la reference MT 30. On comprendra 
bien entendu que d'autres moyens de commande 36 
manuels ou automatiques peuvent §tre envisages. On 
pourra notamment prevoir des moyens de commande 
numeriques permettant la commande du deplacement 
de la table en fonction d'une valeur de correction d6ter- 
minee introduite par I'intermediaire d'un clavier. 
[001 8] Le dispositif 30 comprend en outre des moyens 
de mesure 38 permettant de mesurer le deplacement 
du b£ti 32 par rapport au chariot 34, des moyens de 
fixation 40 de I'ancre 4 sur une surface de posage 42 du 
chariot 34, et des moyens de fixation 44 de la levee 14 
sur le b&ti 32. Dans I'exemple represents, la surface de 
posage 42 est formSe par la surface superieure de la 
platine 37 

[0019] Les moyens de mesure 38 comprennent un 
comparateur analogique 45 ayant une precision de 
mesure egale au micrometre. Plus precisement, le com- 
parateur 45 comprend une partie mobile 46 formSe par 
une touche de palpage qui actionne I'aiguille se d6pla- 
gant au dessus du cadran gradue du comparateur 45, et 
une partie cylindrique fixe 48 solidaire du boTtier du 
comparateur 45. La partie fixe 48 s'etend dans un per- 
gage 50 paralieie k I'axe A, menage dans le bctti 32. Le 
pergage 50 debouche en regard d'une paroi 52 du cha- 
riot 34 avec laquelle la partie mobile 46 du comparateur 
45 est en contact direct k tout moment. Un tel compara- 
teur analogique 45 est vendu par la societe CARY au 
Lode, Suisse, sous la reference MC 8-2. 
[0020] II va de soi que d'autres moyens de mesure 38 
du deplacement du chariot 34 peuvent §tre envisages. 
On pourra par exemple prevoir des moyens optiques 
utilisant I'analyse d'images video, ou encore des 
moyens electron iques tels qu'un axe numerique. 
[0021] Les moyens de fixation 40 de I'ancre 4 com- 
prennent, selon un mode de realisation pretere, un 
levier 54 articuie sur le chariot 34 et associe k des 
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moyens de serrage 56. Le levier 54 est articuie k dis- 
tance de la surface de posage 42 et comprend une 
extremite libre 58 destinSe k appuyer Tancre 4 centre la 
surface de posage 42 dans une position de serrage des 
moyens de fixation 40. 5 

[0022] Dans I'exemple represents, les moyens de ser- 
rage 56 comprennent une came 60 m£nag6e sur le 
levier 54 et dispos6e entre son point d'articulation et 
son extremite libre 58. Cette came 60 qui prSsente la 
forme d'une demi-lune est actionn6e par un bras en "L" 10 
62 articuie par Tune de ses branches 62a sur le chariot 
34. Une vis 64 traversant Textremite libre de I'autre 
branche 62b est en contact par son extremite avec la 
surface de la came 60. La came 60 et le bras actionneur 
62 sont configur6s de sorte que lorsque le bras 62 is 
atteint le point culminant de la came 60, Textremite libre 
58 du levier 54 s'approche de la surface de posage 42. 
Ainsi, une rotation du bras actionneur 62 dans un plan 
perpendiculaire k la surface de posage 42, mais paral- 
l&le k I'axe A entraine un abaissement du levier 54 en 20 
direction de ladite surface de posage 42, le serrage 
d£f initif 6tant realise k Taide de la vis 64. Pour eviter un 
serrage trop important qui pourrait deteriorer Tancre 4, 
on pourra prevoir des moyens de limitation de la force 
de serrage de la vis 64, par exemple sous la forme 25 
d'une vis k couple r6glable. 

[0023] Le levier 54 comprend k son extremite libre 58 
une fourche de serrage 66 k deux branches 66a, 66b 
qui serrent respectivemerrt des portions de Tancre 4 
situees de part et d'autre de la Iev6e 1 4. 30 
[0024] On notera k ce propos que selon une variante 
de realisation non representee, Tecartement des bran- 
ches 66a, 66b de la fourche de serrage 66 peut §tre 
regfable, par exemple k Taide d'une vis engagee trans- 
versalement dans une des branches, poussant par une 35 
extremite Tautre branche. Un tel reglage de cet ecarte- 
ment permettrait au dispositif 30 de s'adapter k des 
ancres 4 ayant des levees 14 de largeur quelconque. 
[0025] Selon une autre caracteristique avantageuse 
de Tinvention, le point d'articulation du levier 54 sur le 40 
chariot 34 est egalement reglable transversal ement par 
rapport k la direction de deplacement dudit chariot 34, 
par exemple k Taide d'un systeme vis-6crou (non repre- 
sentee En effet, le reglage de la position du point d'arti- 
culation du levier 54 permet d'obtenir une localisation 45 
optimale du point de serrage quelle que soit la g6ome- 
trie de Tancre 4 k regler. 

[0026] On voit egalement sur la figure 2 que le dispo- 
sitif 30 comprend des moyens de chauffage 68. Comme 
cela apparaTtra plus clairement dans la suite de la des- so 
cription, ces moyens de chauffage 68 sont destines k 
ramollir les moyens de solidarisation - par exemple une 
gomme-laque - des levees 1 4 dans leurs logements af in 
de faciliter leurs deplacements dans ce dernier et done 
le reglage de la penetration P. ss 
[0027] Dans I'exemple illustre, les moyens de chauf- 
fage 68 sont fixes sur le chariot 34 et comprennent un 
corps de chauffe 70 forme d'une resistance eiectrique 
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reliee k une source de tension variable. Plus pr6cise- 
ment, le corps de chauffe 70 est situe dans un logement 
de la platine 37 prevu k cet effet, ce logement etant 
menage de preference le plus proche possible de la 
surface de posage 42 sur laquelle Tancre 4 est serree. 

[0028] II va de soi que d'autre moyens de chauffage 
peuvent Stre envisages. On pourra notamment pr6voir 
des moyens de chauffage k faisceau laser ou k lumiere 
infrarouge. 

[0029] De m§me, bien qu'il soit avantageux de fixer 
les moyens de chauffage 68 sur T6I ement qui porte 
Tancre 4, en ('occurrence le chariot 34, il est egalement 
envisageable de les fixer sur le b&ti 32. 
[0030] Les moyens de fixation 44 de la Iev6e 1 4 com- 
prennent une pince 72 fix6e sur une surface superieure 
74 du b&ti 32. Cette surface 74 est sensiblement copla- 
naire k la surface de posage 42 et comprend de prefe- 
rence un degagement 75 dans la region situee au- 
dessous de la pince 72. La pince 72 comprend une 
machoire fixe 76 et une machoire mobile 78. Selon une 
caracteristique importante de Tinvention, la machoire 
fixe 76 comprend une surface de serrage 80 qui s'etend 
paralieiement k Taxe de deplacement A et est prevue 
pour agir sur une face laterale 14a de la Iev6e 14, la 
machoire mobile 78 agissant sur la face laterale oppo- 
see 14b de la levee 14. 

[0031] La machoire 78 est mobile en rotation dans le 
plan de Tancre 4 autour d'un axe 82 et est commandee 
par un systdme k excentrique 84. La force de serrage 
des machoires 76 et 78 est donnee par des moyens k 
ressort 86 qui agissent sur la machoire mobile 78 et la 
rappellent vers sa position de fermeture representee 
par exemple sur la figure 3. En agissant sur la raideur 
du ressort, on comprendra que la force de serrage de la 
pince 72 peut §tre aisement ajustee et limitee pour 6vi- 
ter tout risque d'endommagement de la levee 14 lors du 
serrage. L'excentrique 84 qui est commande par un 
levier de serrage 88, ne sert done qu'a agir sur la 
machoire mobile 78 pour ouvrir la pince 72. 
[0032] II va de soi que d'autres moyens de fixation de 
Tancre 4, respectivement de la levee 14, que ceux 
decrits ci-dessus peuvent §tre envisages. On pourra par 
exemple prevoir des moyens de fixation pneumatiques 
ou eiectromagnetiques. 

[0033] Aux figures 4a et 4b, on voit que le dispositif de 
reglage 30 est associe k des moyens optiques 90 de 
grossissement pour ('observation de la levee 14. Dans 
le mode de realisation illustre, les moyens optiques 90 
comprennent un microscope binoculaire monte k cou- 
lissement le long d'une colonne de support 92 encas- 
tree dans un socle 94 portant egalement le dispositif 30. 
[0034] II va de soi que d'autres moyens optiques de 
grossissement que ceux decrits ci-dessus peuvent §tre 
envisages. On pourra par exemple prevoir k la place du 
microscope binoculaire une camera video reliee k un 
ecran de contrdle. 

[0035] Le fonctionnement du dispositif 30 va mainte- 
nant §tre decrit en faisant notamment reference aux 



EP 0 918 264 A1 



4 



7 



EP 0 918 264 A1 



8 



figures 3, 4a et 4b. 

[0036] On commence tout d'abord par ouvrir les 
mSchoires 76, 78 de la pince 72 en agissant sur (e ievier 
de serrage 88 dans les sens de la fl&che O (figure 2). 
On reldve ensuite le Ievier 54 pour dggager la surface 
de posage 42 et la rendre accessible (Ievier 54 en poin- 
ting k la figure 4). On aura bien entendu dessert la vis 
64 et d6gag6 ie bras 62 de la came 60 pr6alablement 
au reievement du Ievier 54 (figure 4a). On proc&de alors 
k la mise en place de I'ancre 4 sur la surface de posage 
42, en veillant k ce que le dard 22 se trouve dirige du 
c6te oppose k la platine 37 (vers le haut), tout en pla- 
gant la levee 1 4 k regler entre les mdchoires 76 et 78 de 
la pince 72. On ferme alors la pince 72 en agissant sur 
le Ievier de serrage 88 dans le sens F de sorte que les 
mdchoires 76, 78 viennent serrer la levee sur ses faces 
laterales 14a, 14b. Au cours de la fermeture des 
mSchoires 76,78, la Iev6e 14 s'aligne done sur la sur- 
face de serrage 80 de la mSchoire f ixe 76 et par voie de 
consequence sur I'axe de deplacement A du chariot 34. 
Le Ievier 54 est alors rabattu de sorte que les branches 
66a, 66b de la fourche de serrage 66 viennent k proxi- 
mity des parties de I'ancre 4 situ€es de part et d'autre 
de la Iev6e 14 en veillant k ne pas les toucher. Pour ce 
faire, on d6place le bras 62 dans le sens de la f l&che F1 
(figure 4). Au cours de ce deplacement, la vis 64 che- 
mine le long de la came 60 jusqu'a atteindre le sommet 
de celle-ci. Le chariot 34 est alors d6plac6 en agissant 
sur la vis micrometrique 36 pour amener Paiguille du 
comparateur 38 en regard d'un rep&re fixe telle que la 
graduation zero. Le Ievier 54 est ensuite bloqu6 en posi- 
tion rabattue k i'aide de la vis 64. Le cas £ch£ant recar- 
tement des branches 66a, 66b de la fourche de serrage 
66 aura prealablement ete ajuste pour 6viter que ces 
branches viennent en contact avec la Iev6e 14. On peut 
alors d€placer la Iev6e 14 relativement k I'ancre 4 d'une 
valeur determin6e pour obtenir la valeur de penetration 
P souhaitee, la valeur de deplacement etant directe- 
ment lue sur le cadran du comparateur 38. Une fois le 
r6glage effectue, les operations de solidarisation de 
I'ancre 4 d6crites ci-dessus sont effectu6es en sens 
inverse. Prealablement k I'operation de deplacement du 
chariot 34 pour le r6glage de la penetration P, on aura 
de preference enclencher les moyens de chauffage 68 
pour ramollir suffisamment la gomme-laque af in d'auto- 
riser un deplacement aise de la levee 14 dans son loge- 
ment 18 sans toutefois que la gomme-laque se detache 
du fond dudit logement 18. On comprendra bien 
entendu que les operations qui viennent d'etre decrites 
sont r§alis6es de preference en observant I'ancre 4 au 
microscope. 

[0037] Avec le dispositif de reglage qui vient d'etre 
decrit, il estdesormais possible de regler la penetration 
des levees d'6chappement avec une precision de 
I'ordre du micron, et ce de fagon reproductible et aisee, 
augmentant ainsi la vitesse des operations d'achevage. 
Oe dispositif presente egalement I'avantage d'etre utili- 
sable pour la plupart des ancres courantes. 



Revendications 

1 . Dispositif de reglage de la position d'une levee (14) 
montee sur une ancre (4) en vue du reglage de sa 

5 penetration (P) dans la denture d'une roue d'echap- 
pement (2) d'un mouvement d'horlogerie, caracte- 
rise en ce qu'il comprend un bati fixe (32) associe k 
un chariot (34) mobile en translation selon un axe 
(A), des moyens de commande (36) du d6place- 

10 ment du chariot (34), des moyens de mesure (38) 
du deplacement par rapport au bati (32), des 
moyens de fixation (40) de I'ancre (4) sur le bati 
(32) ou le chariot (34) et des moyens de fixation 
(44) de la Iev6e (14) respectivement sur le chariot 

15 (34) ou le bati (32). 

2. Dispositif de reglage selon la revendication 1, 
caracterise en ce qu'il comprend en outre des 
moyens de chauffage (68). 

20 

3. Dispositif de reglage selon la revendication 2, 
caracterise en ce que lesdits moyens de chauffage 
(68) sont fixes sur reiement bati (32) ou chariot 
(34), portant I'ancre (4). 

25 

4. Dispositif de reglage selon la revendication 1, 
caracterise en ce que les moyens de fixation (40) 
de I'ancre (4) sont des moyens de serrage (56) por- 
t6s par le chariot (34) et comprennent un Ievier (54) 

30 articuie sur le chariot (34), le Ievier (54) etant blo- 
que en position de serrage au moyens d'une vis 
(64). 

5. Dispositif de reglage selon la revendication 4, 
35 caracterise en ce que les moyens de serrage (56) 

comprennent des moyens de limitation de la force 
de serrage. 

6. Dispositif de reglage selon Tune quelconque des 
40 revendications 4 ou 5, caracterise en ce que I'ancre 

(4) est serree sur le chariot (34) par I'extremite libre 
(58) du Ievier (54), et en ce que Textremite libre (58) 
presente une fourche de serrage (66) k deux bran- 
ches (66a, 66b). 

45 

7. Dispositif de reglage selon la revendication 6, 
caracterise en ce que recartement des branches 
(66a, 66b) de la fourche de serrage (66) est r6g!a- 
ble. 

50 

8. Dispositif de reglage selon I'une quelconque des 
revendications 4 k 7, caracterise en ce que le point 
d'articulation du Ievier (54) sur le chariot (34) est 
reglable transversalement k la direction de d6pla- 

55 cement du chariot (34). 

9. Dispositif de reglage selon la revendication 1, 
caracterise en ce que les moyens de fixation (44) 
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de la Iev6e (1 4) comprennent une pince (72) qui est 
portee par le t&ti (32). 

10. Dispositif de rgglage selon la revendication 9, 
caract6ris6 en ce que la pince (72) comprend une s 
mSchoire fixe (76) ayant une surface de serrage 
(80) s'&endant parallSlement k I'axe de d6place- 
ment du chariot (34) et une m§choire mobile (78). 

11. Dispositif de r6glage selon la revendication 10, w 
caract6ris§ en ce que la machoire mobile(78) est 
command6e par un systeme k excentrique (84). 

12. Dispositif de rgglage selon Tune quelconque des 
revendications 9 & 11, caract§ris6 en ce que la is 
force de fermeture de la pince (72) est donn6e par 
des moyens a ressort (86) rappelant la machoire 
mobile (78) vers sa position de fermeture, le sys- 
t6me k excentrique (84) 6tant agenc6 pour ouvrir la 
pince (72). 20 

13. Dispositif de r£glage selon Tune quelconque des 
revendications pr6c6dentes, caract6ris6 en ce que 
les moyens de mesure (38) comprennent un com- 
parateur analogique (45). 25 

14. Dispositif de rgglage selon la revendication 13, 
caract6ris6 en ce que le comparateur (45) com- 
prend une touche de palpage (47) en contact direct 
avec le chariot (34). 30 

15. Dispositif de rgglage selon la revendication 11, 
caract6ris6 en ce qu'il est assocte k des moyens 
optiques (90) de grossissement pour I'observation 
dela!ev§e(14). 35 
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